Datenblatt

DriveSet M233R

EMNN (P)

Arbeitsraum Tragféhigkeitsklasse Geschwindigkeitsklasse Prazisionsklasse

Auswahlkriterien
Ebene mit Rotation 5 kg 0,4 m/s 0,1 mm

Beschreibung
nwendungsgebiete Einbaulage

horizontal (H1")

» Bewegen und Positionieren
« Dosieranlagen
* Mess- und Priifsysteme

© Systec
G5383.1
3-Achs-System fiir die horizontale Positionierung und Rotation mittlerer Lasten mit normaler Geschwindigkeit

Die Kinematik (Achsensystem) besteht aus einer Lineareinheit mit Antrieb Gber Zahnriemen und einer Drehachse. Sie kombiniert eine lineare mit einer Drehbewegung. Fir das
Drehmodul sind mehrere Montagevarianten mdglich. Der Antrieb erfolgt mit Schrittmotoren. Es kann horizontal eingesetzt werden. Die Energiezufiihrung? ist fertig montiert. Fur die
Steuerung sind verschiedene Varianten maglich.

Systemkonfiguration

Achse 1 Achse 2 Achse 3

Hochsteifes Aluminiumprofil mit integrierten Hochsteifes Aluminiumprofil mit integrierten
Fithrungen Hohlwelle geharteten Stahlwellen; Fihrungsschlitten mit ~ geharteten Stahlwellen; Fiihrungsschlitten mit
spielfreien Laufrollen spielfreien Laufrollen
q ’ . Zahnriemen; 130.00 mm (Umfang der Zahn- Zahnriemen; 130.00 mm (Umfang der Zahn-
Antriebsart Zahnriemengetriebe el ST
Motor 2-Phasen-Schrittmotor 2-Phasen-Schrittmotor 2-Phasen-Schrittmotor, ca. 60 W
Kabelfithrung Kabelstrang lose Kabelstrang lose (L'); Kette (K2) Kabelstrang lose (L'); Kette (K2)

Querschnitt der Energiefiih-
rungskette

Typ (R)
Ausstattun 3-Achsen-Steuerung, Punkt-zu-Punkt(P)- oder Bahnsteuerung(C?) mit 3D Linear- und Kreisinterpolation; je 8 digitale Eingange und Ausgange
9 mit 24 V-Schaltspannung, 3 analoge Eingange’, 1 anal. Ausgang?, Schrittiberwachung der Motoren?
. Integriert in die Steuerung, Leistung passend zum Motor; mit einstellbarer Mikroschrittauflésung von 400 .. 10.000 Schritten/Umdrehung, 150
Motortreiber .
kHz Schrittfrequenz
Technologie Punkt-zu-Punkt (P'); Bahnsteuerung(C?)
Elektrischer Anschluss 85V -245V AC 24V DC und 48 V DC
n Programmierbares Bedienterminal; LCD 4 Zeilen x 20 Zeichen; 8 LED, 8

Bedienung Notaus-Taster Keine

" Ohne Zusatzgerate (O'); eingebautes Handrad und Override (H?); ex- x ~ . .
Zusatzgerate terner Joystick (J2) Ohne Zusatzgerate (O'); externer Joystick (J2)
Feldbusse Kein Busanschluss (O'); Profibus (P2); CANopen (A2)

Mit Handsteuerung (Zusatzgerate? erforderlich), Referenzfahrt, Sicherheitsfunktionen, Fehlermeldungen, Wartezeiten, Beriicksichtigung von

Bet"ebsPrOQamm Sensoren und Aktoren, leicht konfigurierbar, Kontureingabe?, Bahnsteuerung?

Komfortable Entwicklungsumgebung (MotionBasic IDE) unter Windows; enthalt Editor mit Syntax-Highlight, Compiler, Quellcode-Debugger; di-
Entwicklungsumgebung rekte Beeinflussung der Steuerung mit Online-Executer, Inbetriebnahmehilfen; Flash-Programm; DLL zur Integration in Windows-Programme
und VI fur LabVIEW

Die mitgelieferte einfache Beispielanwendung (Quellcode) kann mit der zum Lieferumfang gehérenden MotionBasic Entwicklungsumgebung

Applikationsprogramm (IDE) komfortabel angepasst werden

Windows Ohne Online-Bedienoberflache (O'); Einfache Online-Bedienoberflache (S?); Konturlibernahme (K?); Technologie-orientierte Oberflache (T?)

1 Grundvariante 2 Option 3 fur Verfahrwege ab 4 mit Bremse
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Datenblatt

DriveSet M233R

EMNN (P)

Technische Daten
Betriebseigenschaften und zulassige Belastungen

Tragfahigkeit/Kraft 5kg/60N )
Max. statische Bela- Fa=55N Ma = 2 Nm
Geschwindigkeit 0,4 m/s (24 m/min) stung am Endefektor _ _
Fr=85N Mr =12 Nm
. (TCP) an Achse 1
Prazisionsklasse 0,1 mm;
Beschleunigung 4 m/s? 1200 °/s? Betriebsart S1 (Fur Dauerbetrieb geeignet)
Kinematik Steuerung
G 10|
0000 0000 [ce)
o 0000 -
Olo () = &
4xM57 8
- 448,9 8
< oo ’ —
NI
@25
Hohlwelle $46 V111
A: Endeffektor-Schnittstelle
MABSTAB 1: 2
8 B =
a 75
z P
3 2x P9 ‘ I i
2 ‘ 7
° zx_m)@ @) = 464
@ comfort-Steuerung (R?): Tischgerat zum direkten Netzan-
S B — schluss mit Bedienelementen und Notaus; 19"-Einbau mdglich
- 30
S
AN
Arbeitsflache
) &
o~ =4
- =
b
272 sl 2 /CS
Ll =
D1 SCHNITT B-B
MABSTAB 1:2

B: Befestigungskonsole

Legende:
@  Option
S Verfahrweg
D DriveSet - Raum
L Lange eco-Steuerung (S'): Modul zum Einbau in
einen Schaltschrank, ohne Bedienelemen-
te (zusatzliche Stromversorgung erforderlich)

I = R R
S2 L2 D2 G2 S3 L3 D3 G3

[mm] [mm] [mm] [ka] [mm] [mm] [mm] [kl

0 160 660 690 11,0 160 487 517 17,6
1 250 750 780 11,6 250 577 607 18,9
2 320 820 850 12,1 320 647 677 19,8
3 400 900 930 12,7 400 727 757 21,0
4 500 1000 1030 13,4 500 827 857 224
5 630 1130 1160 14,3 630 957 987 24,2
6 800 1300 1330 15,5 800 1127 1157 26,6
7 1000 1500 1530 16,9 1000 1327 1357 294
8 1250 1750 1780 18,6 1250 1577 1607 32,9
9 1500 2000 2030 20,4 1500 1827 1857 36,4
Max. 2000 2500 2530 23,9 2000 2327 2357 43,4

1 Grundvariante 2 Option 3 fur Verfahrwege ab 4 mit Bremse
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