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Roboter fUr die industrielle
Nachschubversorgung
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MAGAZINO

Handhabbare Behalter

Min. Behaltermale (L x B x H)
Max. BehaltermaRe (L x B x H)
Max. Behaltergewicht

Rucksackregal

Kapazitat
Anpassbarkeit
Zuganglichkeit der Objekte

Aktionsbereich

Min. Greifthohe

Max. Greifhohe
Rotation der Objekte
Aufnahme und Abgabe

Quellen & Senken

Forderband
Fachboden
Durchlaufregal
Routenzug

Arbeitsumgebung

Min. Gangbreite

Min. Breite Hauptfahrwege
Min. Durchfahrtshéhe
Max. Bodenneigung

Betriebsdaten

Footprint (L x B)

Max. Fahrgeschwindigkeit
Antrieb

Max. Akkulaufzeit
2-Schicht-Betrieb
3-Schicht-Betrieb

Weitere Funktionalitaten

Lokalisierung & Navigation
Sicherheitsfeatures
Schnittstelle

Kameras

User Interface
ESD-Konformitat

Magazino GmbH / Landsberger Str. 234 / 80687 Minchen
T: +49 89-21552415-0 / info@magazino.eu / www.magazino.eu

Allgemeine Informationen

SOTO 2

Guiltigkeit ab Oktober 2021. Anderungen vorbehalten.

300 mm x 200 mm x 80 mm
600 mm x 400 mm x 320 mm
20 kg

8 - 24 KLT, je nach BehéltergroBen
flexibel, je nach BehaltergroRenverteilung
manueller Zugriff moglich

350 mm

1.700 mm

+/-90° und +/- 180° zwischen Aufnahme und Abgabe
frontal, rechts- und linksseitig

ggf. mit Anpassungen

ggf. mit Anpassungen
standardisiertes Regal-Interface
standardisiertes Ubergabe-Interface

1.400 mm
2.000 mm
2.200 mm
’IO

2230 x 1060 mm

2 m/s

omnidirektional

10 h

Betriebszeit 15 hvon 16 h
Betriebszeit 20 h von 24 h

SLAM-Navigation ohne externe Infrastruktur
Safely-Limited Speed, Sicherheits-Laserscanner, Not-Halt
Anbindung an ERP/WMS tber WLAN

2D- und 3D-Kameras zur Objekterkennung

2 Displays, LEDs zur Fahrtrichtungs- und Status-Anzeige
gegeben
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